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RECAP I TULANDO

Pivoteamento do escopo

e Robd se desloca até o almoxarifado, recebe a
peca e a leva até o técnico solicitante;

e Com base no contexto do problema, o chat
consegue sugerir novas pegas caso alguma ndo
esteja disponivel,

e £ possivel conversar com o robod para interacdes

rapidas;



ROADMAP

Concluido - Em progresso N&o iniciado -

(V) Interface no LCD (V) Text to Speech @ Speech to Text , ChatBot do
WhatsApp




MAPEAMENTO

O mapeamento realizado pelo TurtleBot3 ocorre devido a peca do hardware
denominada ‘Lidar’, sendo uma tecnologia de sensoriamento remoto que utiliza

pulsos de laser para medir distdncias precisas.




O mapeamento deve ser feito manualmente
visando reconhecer o terreno ao redor do
robd. Uma vez feito ele consegue andar
ivremente pela drea mapeada.

O mapa é gereado por meio do “Nav2 e
Cartographer” que nos permite ter umao
representacdo grafica e salvar o arquivo em
yml e PGM - Binario.
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NAVEGACAD

Com o mapeamento feito, o robd jG consegue se
movimentar autonomamente.

O robo recebe um ponto, utilizando Nav2 se
descola até ele, manda um feedback indicando
disponibilidade e depois anda até outro ponto.




CRATBOT - CLI

A comunicagdo por interface cli € direta e
precisq, isto €, & necessario digitar o
comando exato para executar a acdo
desejada.

Essa abordagem exige maior complexidade,
porém permite maior controle do robd.




O Chatbot tem sido construido na linguagem
de programacdo "Typescript” e jG estd em
funcionamento no ambiente de nuvem da
"AWS". Atualmente, jG possui as features de
seguranca de acesso, conversa com
atendente e verificacdo de status de pedido.




OO @

0la, tudo bem?

Ola Usuario, eu sou o Vallet,
identifiguei agui gue vocé nao
possui cadastro em nosso
sistema.

Aguarde um momento por
favor.

oC____ H®

QWERTYUTIOP
ASDFGHIKL
% ZXCVBNM ™
123 Go

WIREFRAMES




OO @

0l3, tudo bem?

Ola Usuario, eu sou o Vallet,
identifiguei agui gue vocé nao
possui cadastro em nosso
sistema.

Aguarde um momento por
favor.

oC____ H®

QWERTYUTIOP

A SDFGHJKL

&4 ZXCVBNM &

123 Go

WIREFRAMES

OO0 @
Em que posso te ajudar hoje?

1. Solicitar nova peca

2. Acompanhar status de um
pedido

3. Cancelar pedido

4. Falar com um atendente

Digite apenas o nimero da
opcdo desejada, por favor.

QWERTYUTIOP
A SDFGHJKL

3 ZXCVBNM &
123 Go




OO @

0l3, tudo bem?

Ola Usuario, eu sou o Vallet,
identifiguei agui gue vocé nao
possui cadastro em nosso
sistema.

Aguarde um momento por
favor.

QWERTYUTIOP
A SDFGHJKL
&4 ZXCVBNM &

123 Go

WIREFRAMES

OO w
Em que posso te ajudar hoje?

1. Solicitar nova peca

2. Acompanhar status de um
pedido

3. Cancelar pedido

4. Falar com um atendente

Digite apenas o nimero da
opcdo desejada, por favor.

QWERTYUTIOP

A SDFGHJKL

¢ ZXCVBNM &

123

Go

OO @

Qual peca vocé gostaria de
solicitar? Vocé pode me dizer
por escrito ou em audio!

Pelo o que eu entendi, vocé
precisa de uma roldana. Isso
esta correto?

QWERTYUTIOP
A SDFGHJKL
¢ ZXCVBNM &

123 Go




CRATBOT - WHATSAPP

[=]

CONVERSE COM O
VALLET AGORA!

[=]!




Implementar LLM para

PROXIMOS PASSOS

complementar o

Chatbot

Aplicar TTS (text-to-

speech)

API de heartbeat e Aprimorar a

bateria navegacdo do robod




DEMONSTRACAOQ




Terminal

Vocé: ol
ola! Ei sou o Vallet da cervejaria do futuro. Para onde devo ir?
Voce:

| Lnl | P ; 4| IHFOQ s
0 D& recelved
[init_pose-2] [INFO] [1699634216.918591932] [inlt_pose]: WavZz 1s ready Tor

[INFO] [init_pose-2]: process has finished cleanly [pld 14638]

Poses remaining: o

ETA: i §
Distance remaining: 0.00m
Time taken: 0s
RECOVETIESR o

Pause
Resel

Waypoint / Mav Through Poses Mode

Reset  Left-Click: Rotate. Middle-Click: Move XY, Right-Click: ZToom. Shift: Mare options.
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